


ORTIS puo fare molto di pit che
realizzare protesi ed ortesi:

ORTIS PUO SVILUPPARE IL TUO BUSINESS

“Questo investimento in tecnologia ha rappresentato per noi uno
straordinario aiuto. | nostri costi di produzioni si sono abbassati ed invece che
produrre un tutore ogni ora, adesso riusciamo a produrne cinque.”

Vincent Benenati, CEO
East Coast Orthotic & Prosthetics

“Il sistema ORTIS a 7 assi e un lavoratore instancabile! La
versatilita del sistema ci ha permesso di realizzare all’interno
della nostra clinica cose con il CAD/CAM che prima non
ritenevamo possibile fare.”

Eric Eisenberg, M.S. CPO
Biotech Limb & Brace









SOLUZIONI SCALABILI COSTRUITE SULLE TUE NECESSITA
ORTIS si adatta a qualunque contesto produttivo, con una gamma che varia da soluzioni compatte
di partenza a soluzioni per produzioni su larga scala.

| ORTIS
'NTERPRISE

orTis B2
-SSENTIAI

Robot

Robot antropomorfo a 6 assi
Area di lavoro da 2000 a 2500 mm

Robot antropomorfo a 6 assi
Area dilavoro circa 1000 mm

Robot antropomorfo a 6 assi
Area dilavoro circa 1600 mm

piano di lavoro in alluminio
700x700 mm, 60rpm

Tavola Rotante:
settimo asse inter-

piano di lavoro in alluminio
450x450 mm, 60rpm,

piano di lavoro in alluminio
700x700 mm, 60rpm

polato sistema integrato al box Possibilita di tavola rotante/fissa aggiuntiva  Possibilita di tavola rotante/fissa aggiuntiva
di contenimento

Elettromandrino, 1,0 KW 3,6 KW 4,0 KW

380V trifase 24.000 rpm 24.000 rpm 24.000 rpm
Sistema di auto raffreddamento Raffreddamento ad aria con ventola Raffreddamento ad aria con ventola
Estremita per pinza ER20 Estremita per pinza ER30 Coni ISO30

(diametro stelo utensile da 3 a 20 mm)
Cambio utensile automatico

(diametro stelo utensile da 3a 20 mm)
Cambio utensile manuale

(diametro stelo utensileda2 a 12 mm)
Cambio utensile manuale

dispositivo laser per la misura
automatica della lunghezza dell’'utensile

Presetting Laser dispositivo laser per la misura automatica

della lunghezza dell'utensile

dispositivo laser per la misura
automatica della lunghezza dell'utensile

10 posizioni per coni ISO30. Il robot ripone
nel magazzino il cono contenente I'utensile
utilizzato per poi prendere automaticamento
il nuovo utensile necessario

Magazzino
portautensili

Areadilavoro

Ingombri

Peso

Alimentazione
380VAC, trifase,
50-60Hz **

Livello di Rumore

Aria Compressa

blocchi lavorabili fino a
600x600x1000 mm

Tutto il sistema & completamente
racchiuso in un box d’alluminio,
predisposto per I'aspirazione del truciolo.
Gli ingombri sono:

1700 mm (lunghezza) x 1250 mm
(larghezza) x 2450 mm (altezza)

Complessivamente circa 600 kg

6 KVA
(consumo medio di 1,5 kw)

<75dB

Opzionale, minimo 3 bar

Nota: sistema di pulizia automatica ed aspirazione disponibili su richiesta
* in base al modello installato

** altri su richiesta

blocchi lavorabili fino a
700x700x1200 mm.

Possibilita di estensione del piano
di appoggio per blocchi pit grandi
Installazione su pavimento
industriale.

Area minima per sistema:
3000x3000x2700 mm

Area per unita di controllo:
1000x1000x2000 mm.

Robot con base: 550 kg
Tavola rotante: 270 kg
Unita di controllo: 250 kg

12 KVA
(consumo medio di 4,5 kw)

<75 dB per installazione tipo

Minimo 6 bar

blocchi lavorabili fino a
1200x1200x1800 mm
Possibilita di estensione del piano
di appoggio per blocchi pit grandi

Installazione su pavimento industriale

Area minima per sistema:
4000x4000x3000 mm
Area per unita di controllo:
1000x1000x2000 mm

Robot con base: 650 kg
Tavolarotante: 270 kg
Unita di controllo: 250 kg
Portautensili: 280 kg

15 KVA
(consumo medio di 5,5 kw)

<75 dB per installazione tipo

Minimo 6 bar

ORTIS + FEEDING LINE

Espandi la tua capacita produttiva aggiungendo
a qualsiasi modello di ORTIS un sistema
di alimentazione! Il nostro software di

programmazione ARPP® genera la sequenza di

fresatura in base ai diversi pezzi posizionati sulla
linea di carico, ottenendo un processo produttivo
completamente automatizzato







